
Lösungen

1

ü a

ü a1

r = 1;
xVec0@t_D := r 8Cos@tD, Sin@tD<;
ParametricPlot@xVec0@tD, 8t, 0, 2 Pi<, AspectRatio → AutomaticD;
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ü a2

<< Graphics`ImplicitPlot`

fig0 = H8x, y<.8x, y< − r^2 � 0L;

LEMAlg2_10.TEX.nb 1



ImplicitPlot@fig0, 8x, −1, 1<, PlotStyle → 8GrayLevel@0D, Dashing@8.03<D<D;
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ü b

D1 = 881, 0<, 80, 2<<; D1 êê MatrixForm

J 1 0
0 2 N

ü b1

xVec1a@t_D := D1.8Cos@tD, Sin@tD<; xVec1a@tD8Cos@tD, 2 Sin@tD<
ParametricPlot@xVec1a@tD, 8t, 0, 2 Pi<, AspectRatio → AutomaticD;
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ü b2

xVec1b@t_D := Inverse@D1D.8Cos@tD, Sin@tD<; xVec1b@tD
9Cos@tD, Sin@tD�������������������2 =
ParametricPlot@xVec1b@tD, 8t, 0, 2 Pi<, AspectRatio → AutomaticD;
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ü b3

HD1.8x, y<L.HD1.8x, y<L − r^2 � 0

−1 + x2 + 4 y2 � 0

fig1 = HHD1.8x, y<L.HD1.8x, y<L − r^2 � 0L;
ImplicitPlot@fig1, 8x, −1, 1<, PlotStyle → 8GrayLevel@0D, Dashing@8.03<D<D;
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ü c

ϕ = −Piê6;
M = 88Cos@ϕD, −Sin@ϕD<, 8Sin@ϕD, Cos@ϕD<<;
M êê MatrixFormikjjjjjj

è!!!!!3��������2
1����2

− 1����2
è!!!!!3��������2

y{zzzzzz
ü c1

xVec2a@t_D := M.xVec1a@tD; xVec2a@tD
9 1����2 è!!!!3 Cos@tD + Sin@tD, − Cos@tD�������������������2 +è!!!!3 Sin@tD=
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ParametricPlot@xVec2a@tD, 8t, 0, 2 Pi<, AspectRatio → AutomaticD;
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Eigensystem@M.D1D
99 1����4 I3 è!!!!3 + ä è!!!!5 M, 1����4 I3 è!!!!3 − ä è!!!!5 M=, 99 1����2 Iè!!!!3 − ä è!!!!5 M, 1=, 9 1����2 Iè!!!!3 + ä è!!!!5 M, 1===
Eigensystem@M.D1D êê N881.29904 + 0.559017 ä, 1.29904 − 0.559017 ä<,880.866025 − 1.11803 ä, 1.<, 80.866025 + 1.11803 ä, 1.<<<

ü c2

xVec2b@t_D := Inverse@MD.xVec1b@tD; xVec2b@tD
9 1����2 è!!!!3 Cos@tD − Sin@tD�������������������4 , Cos@tD�������������������2 + 1����4

è!!!!3 Sin@tD=
ParametricPlot@xVec2b@tD, 8t, 0, 2 Pi<, AspectRatio → AutomaticD;
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Eigensystem@Inverse@MD.Inverse@D1DD
99 1����8 I3 è!!!!3 + ä è!!!!5 M, 1����8 I3 è!!!!3 − ä è!!!!5 M=, 99 1����4 Iè!!!!3 + ä è!!!!5 M, 1=, 9 1����4 Iè!!!!3 − ä è!!!!5 M, 1===
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Eigensystem@Inverse@MD.Inverse@D1DD êê N880.649519 + 0.279508 ä, 0.649519 − 0.279508 ä<,880.433013 + 0.559017 ä, 1.<, 80.433013 − 0.559017 ä, 1.<<<
ü c3

fig2 = HHD1.M.8x, y<L.HD1.M.8x, y<L − r^2 � 0L
−1 + ikjjj è!!!!3 x��������������2 + y����2

y{zzz2 + I−x +è!!!!3 yM2 � 0

ImplicitPlot@fig2, 8x, −1, 1<, PlotStyle → 8GrayLevel@0D, Dashing@8.03<D<D;
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Eigensystem@D1.MD
99 1����4 I3 è!!!!3 + ä è!!!!5 M, 1����4 I3 è!!!!3 − ä è!!!!5 M=, 99 1����4 Iè!!!!3 − ä è!!!!5 M, 1=, 9 1����4 Iè!!!!3 + ä è!!!!5 M, 1===
Eigensystem@D1.MD êê N881.29904 + 0.559017 ä, 1.29904 − 0.559017 ä<,880.433013 − 0.559017 ä, 1.<, 80.433013 + 0.559017 ä, 1.<<<
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