
Aufgabe 2

Definition der Teilwege und Berechnungen der Koeffizienten

k1 = 1;
s1@t_D := k1 ∗ t^2 ;
s2@t_D := k2 ∗ t + k3;

gleichung1 = Hs1@3D == s2@3DL;
gleichung2 = HHEvaluate@D@s1@tD, tDD ê. t → 3L == HEvaluate@D@s2@tD, tDD ê. t → 3LL;
loesung = Solve@8gleichung1, gleichung2<, 8k2, k3<D êê Flatten8k2 → 6, k3 → −9<
s2@t_D := k2 ∗ t + k3 ê. loesung;
s2@tD
−9 + 6 t

s2@4D
15

s3@t_D := s2@4D;
1. Zusammengesetzter Weg und Diagramm

s@t_ ê; t < 3D := s1@tD;
s@t_ ê; t ≥ 3 && t < 4D := s2@tD;
s@t_ ê; t ≥ 4D := s3@tD;
Plot@s@tD, 8t, 0, 8<D;
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ss@t_D := If@t < 3, s1@tD, If@t < 4, s2@tD, s3@tDDD;
Plot@ss@tD, 8t, 0, 8<D;
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2. Durchschnittsgeschwindigkeit [m/s]

s@8D
15

s@0D
0

t8 = 8; t0 = 0;

vMittel = Hs@8D − s@0DLêHt8 − t0L
15�������8

N@%D
1.875

3. Momentangeschwindigkeiten [m/s]

D@s1@tD, tD ê. t → 2

4

D@s3@tD, tD ê. t → 6

0

4. Momentanbeschleunigungen [m/s2]

D@s1@tD, 8t, 2<D ê. t → 2

2
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D@s2@tD, 8t, 2<D ê. t → 3.5

0
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