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Aufgabe 2

Definition der Teilwege und Berechnungen der Koeffizienten

k1l = 1;
sl[t_]1:=Kk1l xt"2;
S2[t _1:= k2 =t + k3;

gl ei chungl = (s1[3] ==s2[3]);
gl ei chung2 = ((Eval uate[D[s1[t], t]] /. t »3) == (Evaluate[D[s2[t], t]] /.t =»3));

| oesung = Sol ve[{gl ei chungl, gl ei chung2}, {k2, k3}] // Flatten

{k2 -6, k3> -9}

S2[t_1:
s2[t]

k2 »t + k3 /. | oesung;

-9+6t

s2[4]
15

s3[t_1:= s2[4];

1. Zusammengesetzter Weg und Diagramm

S[t_/;, t <3]:=s1[t];
S[t_/;, t 23 &%t <4]:=82[t];
S[t_/, t 24]:=s3[t];
Plot [s[t], {t, O, 8}1;
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ss[t_1:=I1f[t <3, si[t], If[t <4, s2[t], s3[t]1]1];
Pl ot [sS[t], {t, O, 8}1;
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2. Durchschnittsgeschwindigkeit [m/s]

s[8]

15

s[0]

0

t8=8; t0=0;

vMttel = (s[8] -s[0]) / (t8-t0)

15
8

N[%

1.875

3. Momentangeschwindigkeiten [m/s]

D[sl[t], t]/. t »2

4

D[s3[t], t] /. t -6

0

4. Momentanbeschleunigungen [m/s?]

DISL1[t], {t, 2}] /.t »2

2
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D[s2[t], {t, 2}]1 /. t »3.5
0



