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2.2.2 Linienelement, Richtungsfeld — Elément de ligne, champs de direction . . . . . . . 7
2.2.3 Isoklinen — Isoclines . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 9
2.2.4 Zentrale Fragen — Questions centrales . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 10

2.3 Anfangswertproblem — Problème de valeur initiale . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
2.3.1 Idee — Idée . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 13
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2.10 Artillerie–Methode — Méthode selon l’artillerie . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 56
2.11 Anwendungen — Applications . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 59
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3.2.1 Definitionen — Définitions . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 63
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5.2.5 Verschiebungen — Décalages . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 142
5.2.6 Gliedweise Mult. mit einer Folge — Mult. avec une suite terme p. terme . . . . . . 143
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5.3.3 Impuls–und Schrittantwort — Réponse d’impulsion et indicielle . . . . . . . . . . . 154
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7.1.4 Eine genauere numerische Näherung für den 1. Eigenwert . . . . . . . . . . . . . . 224
7.1.5 Bemerkung zum Ritz–Galerkin–Verfahren . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 226



INHALTSVERZEICHNIS • TABLE DES MATIÈRES ix
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9.2.1 Schnittkräfte und Momente am Balken . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 307
9.2.2 Die Biegelinie des Balkens . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 311



x INHALTSVERZEICHNIS • TABLE DES MATIÈRES
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